TECHNICKE SESTAVY - POZADOVANE PRVKY

OBECNE POZADAVKY

Pro OH, kvalifikaci na OH, svétové sérii World Aquatics, MS senior a juniort a dalSich
soutézich FINA//World Aquatics jsou uréeny pozadované technické prvky.

1. Pokud neni v popisu uvedeno jinak:
Vsechny pozadované prvky musi byt provedeny v souladu s pozadavky uvedenymi ve World
Agquatics AS manualu pro rozhod¢i, trenéry a hlavni rozhod¢i.

2. Pokud 1 nebo vice soutézicich vynecha cely prvek nebo jeho ¢ast, nebo provede nespravny
pohyb, je ud€lena penalizace popsana v pravidlech World Aquatics 2022 - 2025.

3. PoZadované prvky #1 - #5 lze provadét v libovolném potadi.

4. Na Karté trenéra pro technickou sestavu musi byt uvedeny pozadované prvky #1 - #5 vCetné
stupné obtiznosti a zvoleného potadi provedeni prvki. Formulai musi byt odevzdan pied
soutézi/disciplinou.

5. Na Karté trenéra pro technickou sestavu musi byt uvedeny dalsi - volné - hybridy a stupné
jejich obtiznosti a jejich pofadi provedeni. Formulaf musi byt odevzdan pied
soutézi/disciplinou.

6. S vyjimkou cvifeni na biehu, vstupu do vody, ¢asti hybridu se spojenim (mix pary),
akrobatického pohybu (tym), parové akrobacie (pary Zeny a mix pary), kaskady (tym) a kruhu
(tym), jsou vSechny pozadované i doplitkové prvky a pifechody provadény soucasné ve stejném
sméru vSemi ¢leny paru nebo tymu.

7. Dalsi pohyby lIze pfidat bezprostiedné pted a po (0d nadechu po nadech) pozadované prvky
#1 - #5. Tyto pohyby neptidaji zadnou dalsi obtiznost, ani nebudou povazovany za dalsi
hybridy.

8. Casové limity — viz Pravidla podkapitola 14

Doporuceni pro vSechny technické sestavy:

Pro jasnost pii rozhodovani se durazné¢ doporucuje, aby byly pozadované prvky #1 - #5
oddéleny jinymi pohyby.



SOLO - POZADOVANE PRVKY

1. PRVEK

1A - Thrust Continuous Spin 720° DD-27

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
Continuous Spin o 720° (2 obraty).

1B - Thrust Spinning 360° DD-21
Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
Spinning o 360° (1 obrat).
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2. PRVEK

2A - Combined Spin 1080°- Continuous Spin 1080° DD -3,0

Z Vertical Position je proveden Combined Spin 0 1080° (3 obraty dolti + 3 obraty vzhiru). Bez
zastaveni a ve stejném sméru otaceni nasleduje dalsi obrat Continuous Spin 1080° (3 obraty).
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2B - Combined Spin 720° - Continuous Spin 1080° DD-2,7
Z Vertical Position je proveden Combined Spin o 720° (2 obraty doli + 2 obraty vzhtiru). Bez
zastaveni a ve stejném sméru otaceni nasleduje dalsi obrat Continuous Spin 1080° (3 obraty).
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3. PRVEK
3 - Swordfish Straight Leg - Knight DD-3,2

Z polohy na prsou se t¢lo prohne a jedna noha je vedena 180° obloukem nad hladinou do Split
Position. Nasleduje rotace ky¢li o 180° a soucasné je rychle zvednuta pfedni noha do Fishtail
Position. Pti zachovani svislé polohy téla je pfednozend noha zrychlené vedena Spickou po
hladiné o 180° do Knight Position a plynule, ve stejném sméru otaceni, je proveden dalsi obrat
o0 180°. Vertikalni noha je zanoZena na hladinu do Surface Arch Position a plynulym pohybem
je proveden piechod Arch to Back Layout Finish Action .
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4. PRVEK

4A - Fishtail Half Twist - Continuous Spin 720° DD-29

Z Polohy Front Pike Position je provedena rotace o 360° se soucasnym zvedani jedné nohy
do Fishtail Position. Ve stejném sméru otaceni nasleduje obrat Half Twist (o 180°) v poloze
Fishtail. Ve stejném sméru otaceni je proveden dalsi obrat 0 360° se souc¢asnym piinozenim
pfednozené nohy do Vertical Position. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat
Continuous Spin o 720° (2 obraty).
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4B - Fishtail - Continuous Spin 720° DD-2,6

Z Polohy Front Pike Position je provedena rotace o 360° se sou¢asnym zvedani jedné nohy
do Fishtail Position. Ve stejném sméru otaceni nasleduje dalsi obrat o 360° se sou¢asnym
ptfinoZenim pfednozené nohy do Vertical Position. Ve stejném sméru otaceni je proveden
Continuous Spin o 720° (2 obraty).
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5. PRVEK
5A - Rocked Split Bent Knee Joining 360° DD-24

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinuje je proveden Thrust
do Vertical Position. Pti zachovani maximalni vy$ky se nohy prudce roznozi do Airborne
Split Position. Zanozena noha se rychle zvedne do svislé polohy a pfednozena noha se pokr¢i
do Bent Knee Vertical Position. Je proveden rychly obrat Spin o 360° ke kotnikim se
soucasnym piinozenim pokréené¢ nohy, které je ukonceno kdyz kotniky protnou hladinu,
nasledovan svislym klesanim téla pod hladinu ve stejném tempu jako Thrust.
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5B - Rocked Split Bent Knee Joining DD-21

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Pti zachovani maximalni vysky se nohy prudce roznozi do Airborne
Split Position. Zanozena noha se prudce zvedne do svislé polohy a pfednozena noha se pokr¢i
do Bent Knee Vertical Position. Télo klesa se sou¢asnym piinozenim pokréené nohy do
Vertical Position, které je ukon¢eno kdyz kotniky protnou hladinu, nasleduje svislé klesani téla
pod hladinu ve stejném tempu jako Thrust.
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TECHNICKE SOLO - dalsi pozadavky

6. V sestavé musi byt provedeny dalSi dva (2) hybridy, které mohou byt umistény na
kterémkoliv misté v sestave.



PARY ZENY - POZADOVANE PRVKY DD -3,0
1. PRVEK
1A - Walkover Back Closing 360° - Continuous Spin 1080°

Z polohy na znaku zajizdi t¢lo pod hladinu prechodem Surface Arch Position. Jedna noha je
zvedana 180° obloukem nad hladinou do Split Position. Nasleduje obrat o 360° se sou¢asnym
symetrickym snozovanim do Vertical Position. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat
Continuous Spin o 1080° (3 obraty).

1B - Walkover Back Closing 180° - Continuous Spin 720° DD -2,5

Z polohy na znaku zajizdi t€lo pod hladinu prechodem Surface Arch Position. Jedna noha je
zvedana 180° obloukem nad hladinou do Split Position. Nasleduje obrat o 180° se sou¢asnym
symetrickym snozovanim do Vertical Position. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat
Continuous Spin o 720° (2 obraty).
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2. PRVEK
2A - Rocket Split Alternating Legs - Spinning 180° DD-2.8

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Pfi zachovani maximalni vy$ky jsou nohy rychle roznozeny do dvou
stiidavych Airborne Split Positions. Nasleduje prudké snozeni do Vertical Position. Je
proveden rychly obrat Spin o 180°.
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2B - Rocket Split - Spinning 180° DD-2/4

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Pti zachovani maximalni vysky jsou nohy rychle roznozeny do Airborne
Split Position. Nasleduje rychlé snozeni do Vertical Position. Je proveden rychly obrat Spin
o 180°.




3. PRVEK
3A - Flamingo Full Twist Hybrid DD 2,9

Z polohy Surface Ballet Leg Double Position dodrzenim stalé kolmosti nohou viéi hlading,
se vytlacenim ky¢li co nejblize k hladiné trup rozbaluje pod hladinu do Vertical Position. Je
proveden obrat Full Twist (o 360°). Ve stejném sméru otaceni a bez zastaveni nasleduje dalsi
obrat 0 180° se sou¢asnym symetrickym roznozenim do Split Position. Prvek kon¢i prechodem
Walkout Front.
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3B - Flamingo Half Twist Hybrid DD 2,6

Z polohy Surface Ballet Leg Double Position dodrzenim stalé kolmosti nohou vtéi hlading,
se vytlaenim ky¢li co nejblize k hlading trup rozbaluje pod hladinu do Vertical Position. Je
proveden obrat Half Twist (0 180°). Bez zastaveni se nohy roznozi do Split Position. Prvek
kon¢i prechodem Walkout Front.
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4. PRVEK
4A - Fishtail - Knight - Continuous Spin 1080° DD-3,2

Z polohy Front Pike Position se jedna noha zvedne do Fishtail Position. Pfednozena noha je
rychle zvedana 180° obloukem nad hladinou do Knight Position. Nasleduje rychly obrat Full
Twist (0 360°) se soucasnym piinozenim zanozené nohy do Vertical Position. Ve stejném
sméru otaceni je proveden obrat Continuous Spin 1080° (3 obraty).
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4B - Fishtail - Knight - Continuous Spin 720° DD -2,7

Z polohy Front Pike Position se jedna noha zvedne do Fishtail Position. PfednoZena noha je
rychle zvedana 180° obloukem nad hladinou do Knight Position. Nasleduje rychly obrat Half
Twist (o 180°) se soucasnym piinozenim zanozené nohy do Vertical Position. Ve stejném
sméru otaceni je proveden obrat Continuous Spin 720° (2 obraty).




5. PRVEK
5A - Thrust Bent Knee Twirl Spin 360° DD 2,3

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Jedna noha je pokré¢ena do Bent Knee Vertical Position se sou¢asnym
provedenim obratu Twirl. Bez zastaveni a ve stejném sméru otaceni, nasleduje rychly obrat
Spin o 360°s piinozenim pokréené nohy do Vertical Position, které je ukonceno v okamziku
kdy kotniky protnou hladinu. Nasleduje svislé klesani, které ma stejné tempo jako Thrust.
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5B - Thrust - Bent Knee Twirl DD 21

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Jedna noha je pokréena do Bent Knee Vertical Position se sou¢asnym
provedenim obratu Twirl. Bez zastaveni nasleduje svislé klesdni s piinozenim pokréené nohy
do Vertical Position, které je ukonceno v okamziku, kdy kotniky protnou hladinu. Nasleduje
svislé klesani, které ma stejné tempo jako Thrust.

TECHNICKE PARY ZENY - dalsi poZadavky

6. V sestavé musi byt provedeny dalsi dva (2) hybridy a jedna (1) parova akrobacie. Tyto prvky
mohou byt umistény na kterémkoliv misté sestavy.



MIX PARY - POZADOVANE PRVKY
1. PRVEK
1A - Rocked Split Twirl Spin 180° DD -2,7

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Pti zachovani maximalni vysky se nohy prudce roznozi do Airborne
Split Position. Nasleduje obrat Twirl se sou¢asnym symetrickym snozenim nohou do Vertical
Position. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat Spin o 180°.
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1B - Rocked Split Twirl DD-25

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Pti zachovani maximalni vysky se nohy prudce roznozi do Airborne
Split Position. Nasleduje obratu Twirl se soufasnym symetrickym snozenim nohou do
Vertical Position. Prvek konéi svislym klesanim téla, ktera ma stejné tempo jako Thrust.
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2. PRVEK
2A - Front Pike - Vertical 360° Rotation DD 24
- Full Twist to Bent Knee - Continuous Spin 720°

Z polohy Front Pike Position jsou nohy zvedany do Vertical Position se sou¢asnym obratem
0 360°. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat Full Twist (o 360°) a soucasn¢ je jedna
noha pokrcena do Bent Knee Vertical Position. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat
Continuous Spin o 720° (2 obraty) s ptinozenim pokrcené nohy do Vertical Position, které je
ukonceno vV okamziku, kdy kotniky protnou hladinu, a obrat pokracuje az do ponoieni.

2B - Front Pike - Vertical 180° Rotation DD 2,2
- Half Twist to Bent Knee - Continuous Spin 720°

Z polohy Front Pike Position jsou nohy zvedany do Vertical Position se sou¢asnym obratem
o 180°. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat Half Twist (o 180°) a soucasné je jedna
noha pokréena do Bent Knee Vertical Position. Ve stejném sméru otaceni je proveden obrat
Continuous Spin o 720° (2 obraty) s ptinozenim pokrcené nohy do Vertical Position, které je
ukonceno v okamziku, kdy kotniky protnou hladinu, a obrat pokracuje az do ponofteni.




3. PRVEK
3 - London Hybrid DD 3,3

Z polohy na znaku je proveden prechod To Assume a Ballet Leg, po kterém nasleduje ¢astecné
salto skrémo vzad az do okamziku, kdy jsou holen¢ kolmé na hladinu - Tuck Position.
Rychlym rozbalovanim trupu a natahovanim nohou je zaujata Vertical Position uprostied
svislé osy mezi mistem, kde ptivodné byly kycle a svislé osy mezi mistem, kde ptivodné byly
hlava a holené. Nohy se symetricky roznozi do Split Position a bez zastaveni nasleduje rychly
obrat o 180° v ky¢lich a pfednozena noha je prudce zvednuta do Fishtail Position. Pfednozena
noha je rychle vedena 180° obloukem nad hladinou do Knight Position. Druhd noha je
pfinozena do Surface Arch Position a prvek kon¢i prechodem Arch to Back Layout finish
action.
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4. PRVEK
4A - Nova Hybrid - Half Twist - Continuous Spin 1080° DD -3,0

Z polohy na znaku zajizdi t€lo pod hladinu prechodem Bent Knee Surface Arch Position.
Bé&hem obratu Full Twist (o 360°) se nohy se zvedaji a snozuji do Vertical Position. Ve stejném
sméru otaceni a bez zastaveni je proveden obrat Half Twist (o 180°). Plynule, bez zastaveni a
ve stejném sméru otaceni, je proveden obrat Continuous Spin o 1080° (3 obraty).
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4B - Nova Hybrid - Continuous Spin 1080° DD -2,6

Z polohy na znaku zajizdi t€lo pod hladinu prechodem Bent Knee Surface Arch Position.
Béhem obratu Full Twist (o 360°) se nohy se zvedaji a snozuji do Vertical Position. Plynule,
bez zastaveni a ve stejném sméru otaceni, je proveden obrat Continuous Spin o 1080° (3
obraty).




Fishtail Hybrid Airborne Position

Ve vysoké poloze nad hladinou je jedna noha rychle unozena (diagonalné€) mezi polohami Side
Fishtail Position a Fishtail Position - $picka unozené nohy se dotyka hladiny a unozena noha
je nad urovni hladiny (airborne). Télo je ve svislé ose a ky¢le jsou ve vodorovné ose.
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5. PRVEK
5A - Thrust Fishtail Hybrid Bent Knee to Vertical Spinning 180° DD-2/4

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Beze ztraty vysky je jedna noha rychle diagonalné unozena nad hladinou
mezi polohami Side Fishtail Position a Fishtail Position - $picka nohy se dotyka hladiny a
unozena noha je nad urovni hladiny. Tato noha se rychle zveda vzhtru a soucasné se svisla
noha kréi do Bent Knee Vertical Position. Nasleduje rychly obrat Spin o 180°, béhem kterého
je pokr¢ena noha ptinozena do Vertical Position v okamziku, kdy kotniky protnou hladinu -
svislé klesani prvek ukongi.

St

5B - Thrust Fishtail Helicopter Spinning 180° DD-21

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position a beze ztraty vysky je jedna noha rychle pfednozena do Fishtail Position,
Stim, Ze pfednoZenid noha je nad urovni hladiny (airborne). Nasleduje rychly prechod
Helicopter Rotation Spinning 180°, béhem kterého je pfednozena noha pfinozena do Vertical
Position v pribehu rotace a ta je ukonc¢ena v okamziku, kdy kotniky protnou hladinu - svis/é
klesani prvek ukon¢i.
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TECHNICKE MIX PARY - dalsi pozadavky

6. V sestavé musi byt provedeny dalsi dva (2) hybridy, z nichz jeden musi obsahovat spojeni
(connected action), a jedna (1) parova akrobacie. Tyto prvky mohou byt umistény na
kterémkoliv misté v sestave.



TYMY - POZADOVANE PRVKY
1. PRVEK
1A - Flying Fish Hybrid Spinning 180° DD-25

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position a bez ztraty vysky je jedna noha rychle pfednozena do Fishtail Position
S tim, Ze pfednozena noha je nad urovni hladiny. Bez zastaveni je horizontalni noha rychle
piinozena do Vertical Position, nasleduje rychly obrat Spin o 180°.
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1B - Flying Fish Hybrid DD-2.3

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position a bez ztraty vysky je jedna noha rychle pfednozena do Fishtail Position
S tim, Ze pfednoZend noha je nad urovni hladiny. Bez zastaveni je horizontalni noha rychle
pfinozena do Vertical Position, prvek konéi svislym klesanim téla pod hladinu.
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2. PRVEK
2A - Vertical - Full Twist to Bent Knee DD-2,6
- Full Twist To Vertical - Open 180°- Walkout

Z polohy Vertical Position je proveden obrat Full Twist (o 360°) a soucasné je jedna noha
skréovana do Bent Knee Vertical Position. Plynule a ve stejném sméru otaceni nasleduje dalsi
obrat Full Twist (o 360°) s tim, Ze pokréena noha je ptinozena do Vertical Position. Opét ve
stejném sméru otaceni nasleduje obrat Half Twist (o 180°) béhem kterého jsou nohy symetricky
roznozovany do Split Position. Prvek je ukonéen prechodem Walkout Front.
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2B - Vertical - Half Twist to Bent Knee
- Half Twist to Vertical - Split - Walkout DD-23

Z polohy Vertical Position je proveden obrat Half Twist (o 180°) a soucasné je jedna noha
skré¢ovana do Bent Knee Vertical Position. Plynule a ve stejném sméru otaceni nasleduje dalsi
obrat Half Twist (o 180°) s tim, ze pokréena noha je piinozena do Vertical Position. Nohy jsou
symetricky roznozeny do Split Position. Prvek je ukoncen prechodem Walkout Front.
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Fouetté Rotation - Novy pohyb

Z Fishtail position s horizontalni nohou vedouci pohyb smérem k vertikalni noze je provedena
rychla rotace téla o 180° a soucasné Se horizontalni noha pokréuje do Bent Knee Vertical
Position. Pokr¢ena noha je rychle pfednozena do Fishtail Position.

3. PRVEK
3A - Two Fouetté Rotations - Vertical - Continuous Spin 720° DD- 2,6

Z Fishtail Position jsou provedeny 2 obraty Fouetté (180° + 180°). Pfednozena noha je rychle

piinozena do Vertical Position. Ve stejném sméru otaceni nasleduje obrat Continuous Spin o
720° (2 obraty).
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3B - Two Fouetté Rotations - Vertical - Spinning 360° DD- 2,3

Z Fishtail Position jsou provedeny 2 obraty Fouetté (180° + 180°). Pfednozena noha je rychle

piinozena do Vertical Position. Ve stejném sméru otaCeni nasleduje obrat Spinning
0 360° (1 obrat).
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4. PRVEK
4 - Butterfly Hybrid DD-29

Butterfly Hybrid se provadi rychle. Z Front Pike Position je jedna noha zvednuta do Fishtail
Position. Pfednozena noha je vedena 180° obloukem nad hladinou do zanozeni a vertikalni
noha je pfednozena do Split Position. Bez zavahani nasleduje proto¢eni ky¢li o 180° a sou¢asné
je pfednozena noha zvedana do Fishtail Position. Ve stejném sméru otaceni nasleduje obrat 0
180° a soucasné je horizontalni noha ptinozena do Vertical Position. Nohy jsou zanozeny na
hladinu do Bent Knee Surface Arch Position. (Poznamka: Bent Knee Surface Arch Position
- libovolna noha muze byt skréend). Pokréena noha se piinozi do Surface Arch Position a
plynulym pohybem Arch to Back Layout Finish Action je prvek ukoncen.
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5. PRVEK
5A - Rocked Split Bent Knee Twirl Hybrid DD-2/4

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Pti zachovani maximalni vysky se nohy prudce roznozi do Airborne
Split Position a nasleduje rychlé otoc¢eni o 180° do vzdusné (airborne) Bent Knee Vertical
Position stim, ze pfednozena noha je pokrCena. Nasleduje rychlé klesani se soucasnym
pfinoZenim pokréené nohy, které je ukonceno kdyz kotniky protnou hladinu - svis/é klesdani
prvek ukonci.
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5. PRVEK
5B - Rocked Split Bent Knee Hybrid DD-21

Z polohy Submerged Back Pike Position s nohami kolmymi na hladinu je proveden Thrust
do Vertical Position. Pti zachovani maximalni vy$ky se nohy prudce roznozi do Airborne
Split Position, nasleduje rychlé pokréeni pfednozené nohy se sou¢asnym zvednutim zanozené
nohy do svislé polohy a je zaujata vzdusna (airborne) Bent Knee Vertical Position. Nasleduje
klesani se soucasnym piinozenim pokrcené nohy, které¢ je ukonceno kdyz kotniky protnou
hladinu - svislé klesdni prvek ukondi.
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TECHNICKE TYMY - dalii poZadavky

6. V sestavé musi byt provedeny dalsi tfi (3) hybridy, z nichz jeden musi obsahovat kaskadu
(Cadence action), a jeden (1) akrobaticky pohyb, které musi provadét vSichni ¢lenové tymu.
Tyto prvky mohou byt umistény na kterémkoliv misté¢ v sestavé. Koeficient obtiznosti pro
akrobaticky pohyb nesmi byt mensi nez 2,0 a rovnéZz nesmi byt vyssinez 2,65 (viz. ptiloha VII).

Kaskada - kaskada je stejny (totozny) pohyb/pohyby provedeny vSemi ¢leny tymu postupné
za sebou (jeden za druhym). Provadi-li se vice nez jedna kaskada, musi kaskady na sebe
navazovat a nesmi byt oddéleny zddnymi volitelnymi ¢i pozadovanymi prvky. Druhé kaskada
mize zacit pfed tim, nez se ukon¢i prvni kaskada, ale vSichni €lenové tymu musi provést
vSechny pohyby v kazdé kaskade¢.

AKrobatické pohyby - obecny termin pro skoky (jumps), hody (throws), vynosy (lifts), kominy
(stacks), plosiny (platforms), atd., provadéné jako naro¢né gymnastické vykony a/nebo
riskantni akce, kterych se vétSinou dosahuje pomoci jiného ¢lena tymu (jinych ¢leni tymu). Za
akrobaticky pohyb se povazuje ta ¢innost, kterd zacina i kon¢i v momenté, kdy jsou vSichni
¢lenové tymu ve vode.

7. Sestava muize obsahovat maximaln¢ jeden utvar kruh.
Smér hnaciho pohybu se mtize lisit, pokud jsou vSichni ¢lenové tymu otoCeni stejnym smerem.

Zmény hnaciho pohybu a sméru jsou povoleny pouze béhem zmén utvart pod vodou, pohybt/
akcich pod vodou a pfi zah4jeni ¢i ukonceni kruhu.



